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Тема 1.1. Основные понятия теории автоматов 
1. Системы счисления, линейный полином.                                                      
2. Общая функционально полная система двоичных функций
3. Конституэнта единицы, таблица, правило.
4. Конституэнта нуля, таблица, правило.
5. Совершенные дизъюнктивные нормальные формы функций
Теоретические вопросы:

Тема 1.2 Сигналы в автоматических устройствах 
1. Двоичная система счисления.
2. Восьмеричная система счисления.
3. Шестнадцатеричная система счисления.

Практические задания:
1. Произвести действия  сложения, вычитания умножения и деления для следующей пары двоичных чисел 100111, и 11101
2. Произвести перевод двоичного числа 100111 в десятичную, восьмеричную и шестнадцатеричную системы счисления методом деления
3. Произвести перевод двоичного числа 100111 в десятичную, восьмеричную и шестнадцатеричную системы счисления вторым при помощи полинома
4. Произвести действия  сложения вычитания умножения и деления для следующей пары восьмеричных чисел 76543, и 31247
5. Произвести перевод восьмеричного числа  76543 в десятичную, двоичную и шестнадцатеричную системы счисления методом деления
6. Произвести перевод восьмеричного числа  76543 в десятичную, двоичную и шестнадцатеричную системы счисления при помощи полинома
7. Произвести действия  сложения, вычитания умножения и деления для следующей пары шестнадцатеричных чисел AD65E, и 3FDA1
8. Произвести перевод шестнадцатеричного числа  AD65E в десятичную, двоичную и шестнадцатеричную системы счисления при помощи полинома
9. Произвести перевод шестнадцатеричного числа  AD65E в десятичную, двоичную и шестнадцатеричную системы счисления методом деления
10. Произвести действия  сложения вычитания умножения и деления для следующей пары десятичных чисел 198132, и 15395
11. Произвести перевод десятичного числа 198132 в восьмеричную, двоичную и шестнадцатеричную системы счисления при помощи полинома
12. Произвести перевод десятичного числа 198132 в восьмеричную, двоичную и шестнадцатеричную системы счисления методом деления 
13. Произвести перевод шестнадцатеричного числа  3FDA1 в десятичную, двоичную и шестнадцатеричную системы счисления методом деления

Теоретические вопросы:

Тема 1.3. Основные понятия теории формальных логик
1. Алгебра логика (Булева алгебра логика).
2. Законы логики

Теоретические вопросы:

 Тема 1.4 Автоматы и формальные языки 
1. Логические операции.
2. Логические функции.
3. Законы алгебры логики.

Теоретические вопросы:

Тема 1.5 Алгоритм синтеза конечных автоматов 
1. Правило синтеза цифровых автоматов.
2. Минимизация формул цифровых автоматов
Теоретические вопросы:

Тема 1.7 Простейшие логические функции 
1. Дизъюнкция
2. Конъюнкция
3. Инверсия

Теоретические вопросы:
1. Нормализация в базисе «и» - «не».
2. Нормализация в базисе «или» - «не».
3. Метод Вейча (Квайна).
4. Метод карт Карно для 2 аргументов.
5. Метод карт Карно для 3 аргументов.
6. Метод карт Карно для 4 аргументов.
7. 
Практические задания:
1.Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  минимизировать  методом Квайна, нормализовать в базисе ИЛИ – НЕ,  произвести синтез цифрового устройства:
            _        _            _   _           _        _            _   _       _        _   _   _  _            
У = Х1Х2Х3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v 
_  
X1X2X3X4 v X1X2X3X4


2.Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  минимизировать методом Карно, нормализовать в базисе ИЛИ – НЕ, произвести синтез цифрового устройства:
         _                               _                          _           _  _               _        _   
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4

2.Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  минимизировать методом Квайна, нормализовать в базисе И – НЕ, произвести синтез цифрового устройства:
       _        _                 _  _   _       _        _             _    _  _             _  _   _   _          
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 

3. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  минимизировать методом Карно, нормализовать в базисе И – НЕ, произвести синтез цифрового устройства:


          _             _                   _                   _    _          _           _  _          _  
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4

4.Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  минимизировать методом Карно, нормализовать в базисе ИЛИ – НЕ, произвести синтез цифрового устройства:
     _  _              _            _               _  _           _     _                _                  _             
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4

5. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  минимизировать методом Карно, нормализовать в базисе ИЛИ – НЕ, произвести синтез цифрового устройства:
     _  _           _        _ _  _  _  _                                _        _  _        _   _  _  _      
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4  v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v 
    _  _   _
v X1X2X3X4

6. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  нормализовать в базисе ИЛИ – НЕ, минимизировать методом Карно, произвести синтез цифрового устройства:

        _      _        _  _         _  _  _     _    _  _      _        _        _           _                   
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 

7. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  нормализовать в базисе И – НЕ, минимизировать методом Квайна, произвести синтез цифрового устройства:

        _  _                  _           _             _       _        _        _             _
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 

8. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  нормализовать в базисе И – НЕ,  минимизировать методом Карно, произвести синтез цифрового устройства:
       _    _               _                      _    _  _   _        _             _        _  
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v 
_   _   _
X1X2X3X4 v X1X2X3X4 

9. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  нормализовать в базисе ИЛИ – НЕ,  минимизировать методом Квайна, произвести синтез цифрового устройства:

                          _          _    _   _   _      _   _        _             _                  _   _                       
        Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 


10. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  нормализовать в базисе ИЛИ – НЕ,  минимизировать методом Карно, произвести синтез цифрового устройства:

      _   _  _        _            _          _           _  _           _               _           _  _     
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4  
        

11. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  нормализовать в базисе И – НЕ,  минимизировать методом Квайна, произвести синтез цифрового устройства:

               _       _            _  _       _  _     _       _    _                 _                 _        _                                   
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4

12. Проанализировать работу, оформить конструкцию соединений, представить  конструкторскую документацию в виде таблицы истинности,  нормализовать в базисе ИЛИ – НЕ, минимизировать методом  Квайна, произвести синтез цифрового устройства:
       _  _  _                    _  _  _             _  _             _  _   _    _       _         _          
Y = X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 v  X1X2X3X4  v X1X2X3X4 v X1X2X3X4 


Тема 1.8 Основные типы схем цифровых автоматов 

Теоретические вопросы:
1.Дешифратор.
2.Счетчики.
3.Регистры.
       4.Сумматоры
Тема 1.9. Цифровые элементы и устройства
Теоретические вопросы:
1. Делители частоты
2. Цифровые компараторы
Тема 1.10. Реальные цифровые автоматические устройства

Теоретические вопросы:
1. Триггеры на элементах И-НЕ
2. Триггеры на элементах ИЛИ-НЕ
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