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Раздел 1 Типовые элементы систем автоматики 
Теоретические вопросы:
1. Основные понятия и определения об элементах автоматики и мехатронных устройствах
2. Состав систем автоматики
3. Обратная связь в системах автоматики
4. Физические основы работы элементов автоматики
5. Статические и динамические характеристики элементов
6. Классификация электрических датчиков по различным признакам.
7. Назначение, принцип действия, конструкции контактных датчиков
8. Назначение, принцип действия, конструкции потенциометрических датчиков
9. Назначение, принцип действия, конструкции тензометрических датчиков
10. Назначение, принцип действия, конструкции терморезисторов 
11. Назначение, принцип действия, конструкции реостатных датчиков
12. Назначение, принцип действия, конструкции индуктивных и емкостных датчиков
13. Назначение, устройство и принцип действия пьезоэлектрических датчиков
14. Назначение, устройство и принцип действия термоэлектрических датчиков
15. Электрические контакты. Материал изготовления. Виды износа контактов. Способы защиты.
16. Коммутационные элементы. Кнопки управления.
17. Путевые и конечные выключатели. Назначение. Устройство. Работа.
18. Электромагнитные реле. Назначение, устройство, работа
19. Контакторы и магнитные пускатели.  Назначение, устройство, работа
20. Общие сведения об усилителях систем автоматики. Полупроводниковые усилители.
21. Магнитные усилители.
22. Аналого-цифровые и цифро-аналоговые преобразователи.
23. Корректирующие элементы автоматики.
24. Исполнительные электромагнитные устройства.
25. Задающие устройства и устройства сравнения 
Практические задания: 
1. Определить звенья с зоной нечувствительности и с уровнем насыщения по статическим характеристикам, представленным на рисунке.
2. Определить вид обратной связи по структурной схеме.
3. Определить тип статической характеристики.
4. Произвести эквивалентные преобразования звеньев.
5. Произвести соответствие номера элемента на схеме и названия элемента
6. Составить структурную схему САК
7. Составить структурную схему САР
8. Составить структурную схему САУ
Раздел 2 Автоматическое управление
Теоретические вопросы:
26 Основные свойства объектов управления.
27 Статический и динамический режимы работы системы
28 Типовые звенья и их параметры
29 Передаточные функции звеньев и систем
30 Виды соединений звеньев. Эквивалентные звенья
31 Свойства объектов управления. Кривая разгона, параметры кривой разгона.
32 Регуляторы. Назначение. Типы.
33 Выбор типа регулятора
34 Структурные схемы замкнутых систем. Передаточные функции замкнутых систем.
35 Устойчивость систем. Анализ устойчивости. Условия устойчивости. Граница устойчивости.
36 Критерии устойчивости. Области устойчивости.
37 Качество систем автоматики. Основные показатели.
38 Коррекция линейных систем автоматики
39 Основные понятия и определения дискретных систем
40 Анализ дискретных систем. Временные и частотные характеристики.
41 Устойчивость и качество дискретных систем
42 Общие понятия о нелинейных системах. Характеристики.
43 Устойчивость нелинейных систем.
44 Фазовая плоскость. Фазовый портрет.
45 Релейные системы. Переходные процессы.
46 Основные понятия случайных процессов. Случайные величины.
47 Помеха и полезный сигнал. Корреляция.
48 Оптимальные системы. Схемы, структуры.
49 Адаптивные системы
50 Микропроцессорные системы. Микропроцессорные контроллеры.

 Практические задания:
9. Определить абсолютную, относительную, приведенную погрешности.
10. Определить время запаздывания, постоянную времени, время регулирования по кривой разгона.
11. Построить статическую характеристику объекта регулирования по передаточной функции.
12. Построить статическую характеристику датчика по передаточной функции.
13. Построить статическую характеристику регулятора по передаточной функции.
14. Определить звенья с зоной нечувствительности, с уровнем насыщения по статическим характеристикам.
15. Определить тип статической характеристики.
16. Определить тип соединения звеньев, вид обратной связи по структурной схеме.
17. Определить показатели качества по графику регулирования статической САУ.
18. Определить тип соединения и записать передаточную функцию соединения звеньев.
19. Определить устойчивость системы по расположению корней характеристического уравнения.
20. Определить устойчивость системы по годографам Михайлова.
21. Составить  структурную схему САУ по отклонению.
22. Составить структурную схему САУ по возмущению.
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