ВОПРОСЫ ДЛЯ ПОДГОТОВКИ К ЭКЗАМЕНУ

ПО УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЕ

ОП.08 ОСНОВЫ АВТОМАТИКИ И АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ

для студентов 2 курса по специальности

25.02.08 Эксплуатация беспилотных авиационных систем

ТЕСТОВЫЕ ЗАДАНИЯ 

для подготовки к экзамену на платформе MOODLE

1. Что такое ТАУ?

Теория автоматического управления

Теория авиационного управления

Точность автоматической установки

2. Что такое САУ?

Совокупность объекта управления и средств автоматического управления

Совокупность объекта управления и закона автоматического управления

Совокупность предмета и объекта управления

3. В чем заключается моделирование САУ?

использование компьютеров и специальных  прикладных программ

составление алгоритма управления

изготовление модели САУ

4. Расшифруйте аббревиатуру ОУ

Объект управления

Объективный узел

Оперативное  управление

Расшифруйте аббревиатуру ИсУ

Исполнительное устройство

Исследование управления

Исследовательский узел

5. Этапы процесса управления летательным аппаратом (ЛА) – определите правильность последовательности действий

получение необходимой информации о задачах управления;    получение информации о текущем состоянии объекта управления (ЛА);   анализ полученной информации и выработку решения на управление (на  управляющее воздействие); исполнение принятого решения

анализ полученной информации и выработку решения на управление (на  управляющее воздействие); получение информации о текущем состоянии объекта управления (ЛА);получение необходимой информации о задачах управления; исполнение принятого решения

исполнение принятого решения,    получение информации о текущем состоянии объекта управления (ЛА);   анализ полученной информации и выработку решения на управление (на  управляющее воздействие); получение необходимой информации о задачах управления; 

6. Что относится к органам путевого управления

-руль направления, цельноповоротный киль, дополнительные управляемые поверхности в нижней части фюзеляжа, поворотные сопла двигателей, струйные рули

-технические устройства, обеспечивающие восприятие и передачу управляющих воздействий летчика.

-управляемый стабилизатор (дифференциальный стабилизатор), переднее горизонтальное оперение,

7. Классификация систем управления полетом

- Ручные, Автоматизированные, Полуавтоматические командные или директорные, Автоматические

- Ручные, автоматические

- Полуавтоматические командные или директорные, Автоматические

8. К какому классу задач относится задача слежения?

-локальная задача управления

-глобальная задача управления

9. Расшифруйте аббревиатуру основного типового регулятора: 

П, И, ПИ, ПД, ПИД

Пропорциональный, интегральный, пропорционально-интегральный, пропорционально –дифференциальный, пропорционально-интегрально-дифференциальный

10. К какому классу относятся дроны?

-к классу беспилотных летательных аппаратов

- к классу пилотируемых летательных аппаратов

- к классу неуправляемых летательных аппаратов

11.Преимущество дронов

- поднимаются в воздух без пилотов, а управляются через программное обеспечение

- поднимаются в воздух без пилотов, а управляются через непосредственное ручное управление

- невозможность работы с системой глобального позиционирования (GPS)

12. Сколько двигателей имеет дрон?

- один

-два

-больше трех

13. Что относится к видам управления дроном (выберите один или несколько правильных ответов)

Наземное управление (человек управляет радиосигналом с помощью планшета и другого цифрового устройства)

Удаленная сетевая система (передача данных по спутнику)

Еще один самолет, выполняющий функции ретранслятора данных(эффект группового взаимодействия) 

14. Что такое датчик?

Устройство преобразующее неэлектрическую энергию в электрическую

Устройство преобразующее механическую энергию в механическую

Устройство использующее только пьзоэлектрический эффект

15. Основные характеристики датчика

- статическая характеристика, чувствительность

- динамическая характеристика и статическая характеристика

- Чувствительность и избирательность

16. Что такое чувствительность датчика?

- наименьшее изменение входной величины, вызывающее заметное изменение выходной величины

- наибольшее значение входного сигнала при наименьшем значении выходного сигнала

- значение входного сигнала, не вызывающего изменения выходного сигнала

17. Что относится к параметрическим датчикам (один или несколько правильных ответов)

Термометр сопротивления

Термопара

Тахогенератор

Пьезодатчик 

18. Что относится к генераторным датчикам (один или несколько правильных ответов)

Термометр сопротивления

Термопара

Тахогенератор

Пьезодатчик 

19. Какой вид датчика приведен на рисунке: 

[image: image1.png]



Потенциометрический

Тензометрический

Индуктивный

Емкостной 

20. Какой вид датчика приведен на рисунке: 
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Потенциометрический

Тензометрический

Индуктивный

Емкостной 

21. Какой вид датчика приведен на рисунке: 
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Потенциометрический

Тензометрический

Индуктивный

Емкостной 

22. Какой вид датчика приведен на рисунке: 
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Потенциометрический

Тензометрический

Индуктивный

Емкостной 

23. Пример датчика скорости

Термометр сопротивления

Термопара

Тахогенератор

Пьезодатчик 

24. Принцип действия фотоэлектрического датчика

преобразуют световую энергию в электрическую

используют такие физические явления, как тепловое расширение тел

способность радиоактивных лучей в определенной степени проникать в исследуемый материал или контролируемый объект

использован принцип измерения величины затухания упругих колебаний или времени прохождения ими определенного участка пути в измеряемой среде

25. Принцип действия температурного датчика

преобразуют световую энергию в электрическую

используют такие физические явления, как тепловое расширение тел

способность радиоактивных лучей в определенной степени проникать в исследуемый материал или контролируемый объект

использован принцип измерения величины затухания упругих колебаний или времени прохождения ими определенного участка пути в измеряемой среде

26. Принцип действия акустического датчика

преобразуют световую энергию в электрическую

используют такие физические явления, как тепловое расширение тел

способность радиоактивных лучей в определенной степени проникать в исследуемый материал или контролируемый объект

использован принцип измерения величины затухания упругих колебаний или времени прохождения ими определенного участка пути в измеряемой среде

27. Принцип действия радиоактивного датчика

преобразуют световую энергию в электрическую

используют такие физические явления, как тепловое расширение тел

способность радиоактивных лучей в определенной степени проникать в исследуемый материал или контролируемый объект

использован принцип измерения величины затухания упругих колебаний или времени прохождения ими определенного участка пути в измеряемой среде

28. Что называется регулятором

блок (алгоритм), рассчитывающий управляющее воздействие u(t) с целью решения локальной задачи управления
блок (алгоритм), рассчитывающий управляющее воздействие u(t) с целью решения глобальной задачи управления
29. Простейший регулятор управления

Регулятор отклонения

Регулятор устойчивости

Регулятор сумматор

30. Типовые законы регулирования (один или несколько правильных ответов)

пропорциональный П, 

интегрирующий И, 

дифференцирующий Д. 

31. Для чего используют математическую модель САУ?

для изучения работы систем автоматического регулирования при установившемся режиме работы, а также в переходных режимах

для изучения работы систем автоматического регулирования в динамическом режиме

для изучения работы систем автоматического регулирования по эталонному образцу

32. Как получить характеристическое уравнение системы?

приравнять знаменатель передаточной функции W(p) к 0

приравнять знаменатель передаточной функции W(p) к 1

приравнять числитель передаточной функции W(p) к 0

33. Рассчитайте значение амплитуды сигнала на выходе схемы 
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34. Выберите форму сигнала на выходе схемы из представленных на рисунке
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35. Какое звено показано на рисунке
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36. Какое звено показано на рисунке
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37. Какое звено показано на рисунке
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38. Последовательное соединение звеньев
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39. Параллельное соединение звеньев
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40. Звено, охваченное обратной связью через промежуточное звено

41. Сколько каналов имеет аналоговый передатчик?

Не более 6

Не более 10

Не более 4

42. Для небольших расстояний и простых моделей дронов используется

АМ

ЧМ

АЧМ

43. Какой сигнал показан на рисунке
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РРМ 

PCM 

44. Какой сигнал показан на рисунке
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РРМ 

PCM 

45. Фиксированная длина периода РРМ

Т=20 мс

Т=40 мс

Т=60 мс

46. Продолжительность межканального импульса РРМ

0,3 мс

0,9 мс

1,5 мс

47. Кодер это 

НЧ част

ВЧ часть

48. Какой блок не подписан на рисунке:

УМ

БК

АГ

[image: image16.png]3r

vy





49. Какой блок не подписан на структурной схеме АГ
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Цепь ПОС

Цепь ООС

Источник сигнала

Датчик

50. Что такое ПИД регулирование?
51. Как называется способность приемника принимать слабые сигналы?

Помехоустойчивость

Селективность

Чувствительность 

Стабильность 

52. Режим работы генератора  колебаниями I рода соответствует

режиму класса А

режиму класса В

режиму класса АВ

53. Усилитель, частота колебаний на выходе которого больше частоты колебаний на входе в целое число раз называется:

Дискриминатором

Преселектором

Умножителем частоты

54. Необходимые условия самовозбуждения автогенераторов:

Баланс фаз и баланс амплитуд

Баланс частоты и уровня колебаний

Девиация частоты и глубина модуляции

55. На рисунке БК означает
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Быстрый каскад

Буферный каскад

Безынерционный каскад

56. На рисунке изображена структурная схема:
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Передатчика с АМ

Передатчика с ЧМ

Передатчика с ФМ

57. Приемник настроен на частоту 106,7 МГц. Эта частота является:

Промежуточной частотой

Модулирующей частотой

Несущей частотой

58. На рисунке блок 2 представляет собой
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   Усилитель, промежуточной частоты

Гетеродин

Смеситель

Детектор

59. Применение в усилителе отрицательной обратной связи

уменьшит коэффициент усиления

увеличит коэффициент усиления

вызывает генерацию колебаний

сократит полосу частот

60. Для чего предназначена автоматическая подстройка частоты?

Для настройки частоты радиоканала

Для настройки полосы пропускания приемника 

Для настройки видеоканала

Для обеспечения точности настройки при отклонениях частоты гетеродина
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